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Esercizio 1
Si consideri il seguente sistema di controllo:
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(l + S)2
a) Si determini la funzione di trasferimento R(s) del regolatore in modo tale che:
e la pulsazione ciritica ®, sia maggiore o uguale a 3 rad/s.
¢ il margine di fase ¢,, sia maggiore o uguale a 60°.

b) Con il regolatore cosi determinato, si calcoli I’errore a transitorio esaurito, e.,, quando
y°(t) = sca(?).

in cui G(S) =

Esercizio 2
Si consideri il seguente sistema di controllo:
o
+
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dove:
)=
s(1+0.005s)
a) Si tracci I’andamento asintotico di y in risposta ad uno scalino unitario in y°;
b) Si dica, motivando la risposta, se il valore di |F (jo)c), dove F ¢ la funzione di

trasferimento in anello chiuso da »° a y e ®, ¢ la pulsazione critica del sistema, ¢
maggiore o minore di 1.

Esercizio 3
Si consideri il seguente sistema di controllo:

L(s)z%, pn>0.

Si determini il valore di p in modo che un disturbo d(¢) = sin(?) sia attenuato sull’uscita y di
un fattore 10.

Esercizio 4
Per il seguente sistema di controllo:

¥+
in cui:
1+s 1+10s 1
R(s)=— Gls)=5———, e,
s (1+s) (1+5s)

si determini, se possibile, un valore del parametro c tale che I’errore a transitorio esaurito e,
prodotto da un disturbo d(f)=sca(f) sia nullo.

Esercizio 5

Si consideri il problema del campionamento di un segnale a tempo continuo w(f).

a) Si enunci il teorema di Shannon,;

b) Senza necessariamente scriverne 1’espressione, si illustri il significato della formula di
Shannon;

c) Si spieghi se la formula di Shannon pud essere usata in un organo di conversione
digitale/ analogica di un sistema di controllo digitale.



