Matlab 14.2.2008
% es1.m
%  Si consideri la funzione 
% f(x)= x.*log(x)-x.^2;
% a) fare il grafico sull'intervallo [1,5]
% b)Calcolare lo zero della funzione sull'intervallo [1,4] usando un comando Matlab
% c) Calcolare la derivata approssimata della funzione su [1,5] usando un
% comando Matlab, con le differenze finite in avanti.
% d) Approssimare la funzione con un polinomio di 3° grado su [1,5].
% e)Rappresentare il polinomio calcolato sovrapposto alla funzione ed alla
% sua derivata
clear
clf
x=[1:0.1:5];
f=@(x) x.*log(x)-x.^2;
%a)
plot(x,f(x))
%b)
zero=fzero(f,4) 
%c
derivata=diff(f(x))./diff(x);
%d
y=f(x);
a=polyfit(x,y,3);
%e
y2=polyval(a,x); hold on,plot(x,y2,'r'), 
plot(x(1:length(derivata)),derivata,'g'), title('f,poly(r), derivata(g)')
[image: image1.png],poly(), derivata(g)
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Esercizio n°2

Rappresentare graficamente le seguenti funzioni:
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Soluzione

%es 2
clear
clf
% punto a): superficie
[X,Y]=meshgrid([0:0.1:3],[0:0.1:3]);
Z=Y./X+X.^2+0.1;
subplot(211),mesh(X,Y,Z), xlabel('x'), ylabel('y'), zlabel('z')
% punto b) curva
x=[1:0.1:3]; y=x.^2; k=y./x+x.^2+0.1; subplot(212),plot3(x,y,k)
xlabel('x'), ylabel('y'), zlabel('z')
Esercizio n°3
%Implementare un algoritmo che, data una matrice qualsiasi,
% determini la posizione (riga, colonna) dell'elemento minimo. 
.

Soluzione

clear
v=input('inserisci una matrice')
[m,righe]=min(v);
[m1,c]=min(min(v));
r=righe(c);
disp(['il minimo è nella riga ', num2str(r), ' e nella colonna ', num2str(c)])
_1250485071.unknown

_1264225764.unknown

_1264225786.unknown

_1258441095.unknown

_1250485064.unknown

_1218613335.unknown

