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B
| e macchine e le attrezzature

m Macchine automatiche monoscopo

m Macchine automatiche programmabili
m Celle robotizzate

m Dispositivi di alimentazione a gravita
m Dispositivi di alimentazione vibranti

m Dispositivi di presa

m Manipolatori
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Dispositivi di alimentazione a gravita
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Dispositivi alimentatori vibranti
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Dispositivi di orientamento
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Dispositivi di presa
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Manipolatore pick and place

LIUC - Ingegneria Gestionale



